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MechaSTEP —Datenmodelle zur Simulation mechatronischer Systeme

Proprietare Datenformate spezialisierter Softwarepakete erschweren in der heutigen Praxis den Datenaustausch in-
nerhalb der Prozelkette zur Entwicklung mechatronischer Systeme. Das Projekt ,MechaSTEP" ist ein geeigneter
Ansatz, ein Anwenderdatenmodell zu erstellen, das weitgehend unabh&ngig von den jeweiligen Modellierungswerk-
zeugen ist.

Dr. Alex Eichberger, INTEC GmbH

Die Situation

Fir die Modellierung und Simu-
lation mechatronischer Systeme
liegt derzeit kein einheitlicher sy-
stemalischer Ansatz vor. Die
Bearbeitung erfolgt mit unter-
schiedlichen CAx-Paketen. Diese
verlangen stark differierende Ein-
gabebeschreibungen fiir die Mo-
delle der Subsysteme. Die star-
ken Unterschiede in den
Modellbeschreibungen selbst in-
nerhalb einer Disziplin fithren
dazu, daB ein gewiinschier Da-
tenaustausch ~ zwischen  den
Werkzeugen sowie zwischen den
Herstellern und den Zulieferemn
nahezu ausgeschlossen ist. Die

dell fir die Simulation mechatro-
nischer Systeme zu erstellen. Das
Datenmodell wird mittels proto-
typischer Implementierungen von
Datenaustauschprozessoren gete-
stet und wverifiziert. Damit wird
die Abhiingigkeit der Anwender
von seinen CAx-Lieferanten re-
duziert und eine freie Wahl des
Werkzeugs bei ein- und demsel-
ben Simulationsmodell ermdg-
licht.

Die Partner

MechaSTEP ist in dem Rahmen-
projekt ,.Produktion 2000“ wver-
ankert und wird durch das BMBF
gefirdert. Die Bedeutung des

modell und die Prozessoren ex-
emplarisch getestet. Szenario 1
ist ein reines MKS-Szenario und
beinhaltet den Modellaustausch
zwischen Hersteller und Zuliefe-
rer. Die multidisziplindre Simula-
tion — Szenario 2 — nutzt die
Verhaltensbeschreibungen  von
disziplinfremden CAx-Tools als
Teil des Simulationsinputs, In-
nerhalb Szenario 3 soll dber
parallel laufende Solver domain-
iibergreifende Co-Simulation
miiglich sein. Szenario 4 ist eine
Kombination aus Szenario 1 und
2. Die Eignung des Datenmodells
zur Archivierung von simulati-
onsrelevanten Daten ist Gegen-
stand von Szenario 5.

Datenablage mechatronischer Sy-  Projekts 146t sich daran erkennen,
steme in Form proprietirer daB die Firmen Audi, BMW, Der Infota
Formate resultiert zudem in red-  DaimlerChrysler, Ford und i

undanten Daten und erschwert
eine werkzeugunabhiingige und
damit sichere Archivierung der
modellbeschreibenden Informati-
On.

Das Ziel
Ziel von MechaSTEP ist, ein von

Volkswagen zum Gelingen bei-
tragen. Zu den gefirderten Part-
nern zihlen ProSTEP, Porsche,
IPG, das DiK der TU Darmstadt,
der Lehrstuhl B fiir Mechanik der
Universitdt Stuttgart und die IN-
TEC GmbH.

Die ProSTEP GmbH liidt am 25,
Februar 1999 zu einem Mecha-
STEP-Infotag ein. Dort sollen die
potentiellen Anwender und Ent-
scheidungstriiger der Berech-
nungs- und Konstruktionsabtei-
lungen {iber den Inhalt von
MechaSTEP und den Stand der
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